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SEPR@ GROUP FLEXIBILITAT | LEISTUNG | PRAZISION

LINE

5-ACHS-ROBOTER FUR SPRITZGIEBMASCHINEN
VON 700 BIS 5000 T

Roboter der Baureihe 7X Line sind eine Kombination aus schnellen und leistungsstarken Sepro
3-Achs-Robotern sowie einer von Sepro neu entwickelten Servo-Rotationsachse. Die 7X Line ist eine
leistungsstarke Roboterbaureihe, die eine neue und einzigartige Auswahl fur Automationslésungen
an SpritzgieBmaschinen bietet. Diese Roboter werden zur Enthnahme und Handhaben der Teile direkt
auf der Spritzgielimaschine installiert. Ein Aufbau neben der Spritzgielmaschine zur Durchfihrung
weiterer Handhabungsprozesse ist ebenso mdoglich. Durch die leistungsstarke und
benutzerfreundliche VISUAL 4-Steuerung sind die Roboter schnell und einfach zu bedienen.

MERKMA'.E Drei Modelle sind verfugbar:
7X-45 | 7X-55 | 7X-100XL

Geschlossene und damit steife Rahmenstruktur
Prismatische LinearflUhrungen flr hohe Beschleunigungen

Leistungsstarke Servomotoren und Anti-Vibrations-Software

Vertikalachse als Teleskop- oder Niedrigbauweise fur maximale Flexibilitat
Heavy-Load-Ausfiihrung (Option) fur alle drei Robotergré3en fur Handhabungsgewichte
bis 100 kg

Freischaltung der Entformachse (Verdrangung tber Auswerfer der SGM)
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NEUE SERVO-ROTATION

Als Ergebnis einer zweijahrigen Entwicklung, ist die neue
Servo-Rotationsachse entsprechend der Roboterbaugrofien jetzt in 3 Varianten
verfugbar.

B Konzipiert fur die Kunststoffspritzgussindustrie: reduzierte Abmessungen und hohe
Tragfahigkeiten.

m Hohe Leistungsdaten in Bezug auf Prazision, Geschwindigkeit und Drehmoment.

B Ein Schwerpunkt liegt auf Zuverlassigkeit und Wartungsfreundlichkeit.

SPEZIFIKATIONEN

_____________________________________________________________________________________ 7X=H5 7X-55 7X-100XL

Schlielkraft SGM (t) 700 - 1300 2300 - 5000

Max. Verfahrgeschwindigkeit (m/s)

Entformhub (mm) - Queraufbau

Vertkalhub (mm) 2200 | 2500 (LV)
......... Max. Verfahrgeschwindigkeit (m/s) 3
Maximale Traglast (Teile + Greifer) (kg) 30| 40 (HL)

Vertikaler Teleskoparm Niedrigbauweise

Servo-Rotation R1 (0°-180°) + R2 (0°-300°)

Digitaler Vakuumschalter

ECO-Air

BN

(1) Kann in 500 mm Schritten angepasst werden

HL: Heavy Load kann nicht mit LV oder LD kombiniert werden
LD: Long Demolding kann nicht mit LV oder HL kombiniert werden
LV: Long Vertical kann nicht mit LD oder HL kombiniert werden
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Visuall!

VISUAL 4: LEISTUNGSSTARKE, KONNEKTIVITAT UND BENUTZERFREUNDLICHKEIT

Die Visual 4-Steuerung ist die neueste Generation der Sepro-Robotersteuerung, die speziell fir die Auto-
mation von SpritzgieBRmaschinen entwickelt wurde. Die Kombination aus neuer Hardware und neuer
Software fihrt zu gesteigerter Leistung, erhdhter Flexibilitat und erweitertem Funktionsumfang.

Dabei ist die Visual 4-Steuerung vollstandig kompatibel zu den Programmen die auf den bisherigen
Visual2/3-Steuerungen erstellt wurden. Damit ist der Umstieg auf die fir den Anwender schnell und einfach
maoglich.

Das neue Bedienpanel verflugt Uber eine vereinfachte und benutzerfreundliche Oberflache, die fir
einfachen Entnahmeanwendungen ebenso wie flir komplexe Automationsaufgaben in der Peripherie der
Spritzgieimaschine optimiert wurde.

Intuitiver: vereinfachte Navigation und Ergonomie, 25 %
Gewichtseinsparung, haptische Shortcut-Tasten, schneller Zugriff
auf Untermenis

Leistungsstarker: Intel x86-Prozessor, Steuerung von bis zu 10
Achsen, Verwaltung von bis zu 1000 Programmen

Innovativer: Standard-Programmierprotokoll: HTML5

Erweiterte Funktionen fur Cybersicherheit, Plug&Play-System,
sichere Authentifizierung und Benutzerprofil-Einstellungen

Besser vernetzbar fir die Automatisierung von morgen

NEU GESTALTETES BEDIENPANEL

Eines der ersten Dinge, das Anwendern am neuen Visual 4-Bedienpanel auffallen wird, ist die Gewichtsre-
duktion um 25% gegenuber dem Vorgangermodell. Diese Gewichtsreduzierung ist in erster Linie darauf
zurtickzufuhren, dass die CPU-Platine nicht wie bisher im Bedienpanel, sondern in den Schaltschrank des
Roboters integriert wurde.

Neben der verbesserten Ergonomie fiihrt diese Anderung auch zu einer héheren Datensicherheit, da wich-
tige Komponenten bei Sturz oder Beschadigungen besser geschlitzt werden.

Zusatzlich zu verbesserten Navigationsfunktionen und Ergonomie verfugt die Visual 4-Steuerung auch
Uber einen leistungsstarkeren Prozessor, der bis zu zehn Servo-Achsen steuern kann. Damit eignet sie
sich ideal fur die Steuerung komplexer Automationszellen mit einer oder mehrerer SpritzgieBmaschinen,
fur Anwendungen mit mehreren Robotern und Peripheriegeraten oder fir Aufgabenstellungen wie z.B.
Montage, Markierung, Qualitatskontrolle oder Verpackung. Hierzu kann die Visual 4-Steuerung bis zu
1.000 Programme speichern, die schnell und einfach aufgerufen werden kénnen.

Die neue Visual 4-Steuerung wird in drei Ausbaustufen, mit zunehmendem Funktionsumfang, fir
die gesamte Bandbreite der SpritzgieRanwendungen erhaltlich sein:

\ 4, \Y 4, \Y 4,

PLUS PRO
Die Grundkonfiguration eignet sich fir einfache Mit der erweiterten Konfiguration kénnen mehr Die maximale Ausbaustufe wird u.a. fur
Pick-and-Place-Anwendungen. In dieser Ausfih- Programme erstellt werden und es bestehen komplexe Automationszellen mit mehreren
rung kénnen bis zu 5-Servoachsen sowie 24 erweiterte Mdglichkeiten Peripheriegerate Robotern und Peripheriegeraten
digitalen Ein-/Ausgangen (I/Os) gesteuert werden. (Forderbander, Markierlaser, Verpackungsanla- eingesetzt.
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