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Robots de 3 y 5 ejes para maquinas de moldeo
de 3yde5 ejes

SU AVANCE TECNOLOGICO CON SUCCESS,
VANGUARDISTA'Y ASEQUIBLE
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Sepro ha redisenado
completamente la
Success Line. Este best-
seller estara disponible
en version de 5 ejes,
con lo que la mejor
tecnologia dentro de su
categoria va a ser mas
asequible en forma mas
compacta.

Disponible para
maquinas de moldeo
por inyeccion de 60 a
900 toneladas con
componentes de agarre
mejorado: mayor
capacidad, tecnologia de
seguidores de leva mas
compacta: SLS (Sepro
Linear System) ™

EXPERIENCIA DE CONTROL TOTAL
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SUCCESS

SU AVANCE TECNOLOGICO CON SUCCESS, VANGUARDISTA Y ASEQUIBLE,

Fiabilidad reconocida de un stper ventas

Experimente uno de los super ventas de Sepro, completamente
redisefiado para maquinas de moldeo por inyeccion de 60 a 900
toneladas

o Plataforma modular que satisface mas del 90% de las
necesidades de los clientes:

o Fiabilidad excepcional gracias a la tecnologia de seguidores de
levas: SLS (Sepro Linear System) ™

o Componentes de agarre mejorados: mayor capacidad, mas

compactos. Huella mas compacta

La cartera que ofrece Success se adapta perfectamente a todas
sus aplicaciones simple pick-and-place y de apilamiento regular

Gracias al sistema de control Touch 2, es sencillo e intuitivo

Introduccién de una tecnologia de vanguardia

Success Line X, version de 5 ejes de los robots Success se beneficia
de la tecnologia mas reciente, asi como de los disefios mecanicos
fiables y de alto rendimiento desarrollados por nuestras oficinas de
disefio.

o Un robot asequible de alta gama
o Una solucién muy flexible para el cliente
o Una servo rotacion de 6 ejes Yaskawa: precision y fiabilidad

En el Grupo Sepro estamos convencidos de que los robots
cartesianos con 5 servoejes son el futuro de la automatizacion del
moldeo por inyeccion.

—_—

Success Line X: la nueva servo-muiieca

La nueva servo-mufieca Success ha sido desarrollada
conjuntamente con Yaskawa y esta disponible en SUCCESS LINE X.
Alto par, gran precisidn, disefio compacto, disponible en toda la
gama Success: Success 11X, Success 22X, Success 33X

Nueva integracion compacta Z-box

Esta configuracion es mas
permitiendo la integracion de

compacta,

o Hasta 8 circuitos de vacio y 8 circuitos
de presién como opcidn estandar
o Control de rotacién servo o neumatico.

Disponible en todos los robots de todas
las gamas Success.

Sistema inteligente de lubricacion

Las nuevas lineas Success cuentan con un nuevo sistema de
lubricacidn para los seguidores de levas.

o Mantenimiento rapido y sencillo

o Se cambia solamente una vez al afio

g

Movimiento libre Y: j{Siempre disponible!

La funcién Y libre es un estandar de fabricacidn de Sepro.
Simplifica la programacién del acompafiamiento de piezas
durante la expulsién y reduce el coste de sus EOAT (disefio
simplificado).

Armario de control compacto montado en viga

Armario redisefiado mas accesible con mantenimiento mejorado.
Disponible también para la linea Success de 5 ejes.

De serie, el armario de control compacto viene montado en el
extremo de la viga. Su caracteristica innovadora es su instalacion
flexible, a la izquierda o a la derecha, segun configuracion, para
liberar espacio en el suelo.




EQUIPADO DE SERIE CON EL SISTEMA DE CONTROL TOUCH 2

Simplemente intuitivo

Con el médulo Simple Pick-and-Place, cree su propio ciclo
respondiendo simplemente a las preguntas del sistema, y vea
el resultado inmediatamente en 3D en el video (Simple Pick-
and-Place y apilamiento regular).

«Vea directamente lo que consigue»

Haga que su rutina diaria sea mas sencilla:

o El joystick consigue un ajuste de precision para
configuraciones delicadas del molde.

(2]
o La pantalla de gran tamafio, LCD de 10” le ofrece una SEPRO
informacién clara y de precisién.
o Se puede consultar la documentacidon online en todo
momento.
o Si se produce algun fallo, los datos de resolucién de
problemas aparece automaticamente.
o Mediante una llave USB, los operarios, montadores, ; .
programadores y personal de mantenimiento tienen Ergonomia bien prObada y

acceso directo a los datos pertinentes. experimentada

La navegacion basada en las tareas
significa poder acceder directamente a la
tarea que hay que ejecutar

o Modo Eco: Una vez iniciado el ciclo, con una sola tecla
puede reducir el consumo energético y alargar la vida util
de su robot.

o Produccion

o Interruptor de vacio digital (opcional): configure y guarde
los ajustes de agarre de la pieza para cada molde
directamente en el pendant. o Programacién

o Cambio de molde

o Mantenimiento

DE TOUCH 2 A VISUAL 2

Para sus aplicaciones complejas, Success puede equiparse con Visual 2: una oferta modular que puede evolucionar con el paso
del tiempo.

o Un PLC asociado a cada aplicacion le permite gestionar el apilado e insertar
periféricos de distribucién.

o Posibilidad de asociar hasta 3 subrutinas simultaneas con el programa del
roboty el PLC.

o Gestiona hasta 1.000 aplicaciones distintas (100 en Touch 2)

o Cambios de moldes completamente seguros utilizando codificacion de
molde y/o codificacion de EOAT (conector codificado)




SuUCCess

Success 11 Success 22 Success 33 Success 11 X Success 22 X Success 3 X
Fuerza de sujecion del molde en toneladas métricas 60-200 150-500
Fuerza de sujecion del molde en toneladas US 66-220 165-550
Carrera horizontal (mm) (1) 1000-4000 1500-6000
Velocidad méaxima instantanea (m/s) 2 2
Carrera de desmoldeo (mm) (LD(2)) 500-700(LD) 700-900(LD)
Velocidad méaxima instantanea (m/s) 2 2
Brazo directo vertical v v
Carrera vertical (mm) 1200 1400
Velocidad maxima instantdnea (m/s) 3 3
Giro neumatico R1 (0-909) v v
R1 (0-180°) + R2 (0-270°) giro servomotor N/D N/D
Carga maxima (piezas + EOAT) (kg) (HL3) 6 10
Armario de control compacto montado en viga v v
Sistema de control TOUCH 2 v v
OPCIONES
Agarre de pieza - Vacio + presion circuitos MAX
Brazo vertical telescépico v v
Carrera vertical (mm) 1200-1400 1400-1600
Velocidad méaxima instantanea (m/s) 3 3

Giro neumatico R2 (0 - 902 - 1809))

Interruptor inteligente de vacio

Armario de control de suelo

NNENENE
NENENE:

Sistema de control Visual 2

(1) Puede adaptarse por pasos de 500 mm.
(2) Version de desmoldeo largo
(3) Version de carga pesada

¢POR QUE SELECCIONAR SEPRO?

EXPERIENCIA DE CONTROL TOTAL
WWW.Sepro-group.com

Disefio — Impresién  novéPRINT Tel. 02 51 37 01 65 06/2018 - SUCCESS / ENGL. Documento no contractual. Las especificaciones técnicas y el rendimiento se indican solo a fines informativos y para configuracién estandar de robot. Como nuestros productos estan en constante evolucion, ciertas

ilustraciones e informacién pueden ser modificadas sin previo aviso. SEPRO ROBOTIQUE - SAS con capital de 902.340 1 - RCS La Roche-Sur-Yon n ° 399308428
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