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Die neue wirtschaftliche und effiziente 3-Achs-Roboterbaureihe
Strong ist geeignet fiir Spritzgie3maschinen von 700 bis 2800 t

STRONG 50
Ml STRONG 60

\ L & STRONG 40

Sepro ist Spezialist fir die Automatisie-
rung von SpritzgieBmaschinen von 700
bis 5000 Tonnen.

Die Baureihe STRONG basiert auf der
Platformstrategie der groBen Sepro
Roboter fiir den Einsatz lhrer vielféltigen
Produktionsanforderungen.

Roboter mit 3 bis 5 Achsen bieten
L3sungen fir alle lhre fertigungstech-
nischen Anforderungsprofile, an neu zu
beschaffenden oder im Anlagenbestand
vorhandenen  SpritzgieBmaschinen.
Entweder bei Anwendungsfdllen mit ein-
facher oder komplexer Entnahme, oder
aber auch bei Aufgaben die sehr spezi-
fische Anforderungen erfordern.

YOUR FREE CHOICE IN ROBOTS

WWW.Sepro-group.com




STRONG

STRONG FOR THE FUTURE

Die Roboterbaureihe Strong profitiert von den aktuellen Technologien der neuen Grofiroboter-Plattform von Sepro.

O Bei der Entwicklung wurde konsequent darauf geachtet O Vormontage und Funktionstest erleichtern Installation
gleiche Bauteile in den Robotertypen zu verwenden: Z.B. und Wartung.
die SLS-Fihrungen, die Motoren und die Variatoren sind
bei allen unseren Modellen standardisiert.

O Einfache Programmierung und Bedienung des Roboters
Hierdurch wurde eine hohe Qualitat und Verfigbarkeit erreicht.

mit der Visual Steverung.

O Standardisierung von Bauteilen.

DESIGN UND STABILITAT

Die Roboter Strong sind robust konzipiert und fir den 24/7 Davuerbetrieb entwickelt.

O Die Vertikalachse ist aus Aluminiumprofil und gewdhrleistet ein O Die Entformachse der Roboter besteht aus einem sta-
hervorragendes Gewicht /Steifigkeit Verhdltnis und ist eine auf bilen Arm mit groBem Querschnittsprofil und prisma-
Héchstleistung optimierte Konstruktion. tischen LinearfGhrungen. Hierdurch wird eine hohe Stei-

figkeit bei einer niegrigen bewegten Masse erreicht.

O Dank der intelligenten Steuerung von Regelung und Bremse
ist kein Ausgleichszylinder erforderlich. Dies reduziert den
Gerduschlevel, verringert den Wartungsaufwand, und er-
moglicht Energieeinsparungen (Druckluft und Strom)

EFFEKTIVITAT

Neue SLS-Fiihrungen (mit Filhrungsschiene)
an X-Achse und Z-Arm

Die SLS Fihrungen verfigen Uber eine auf3erordentliche Lebensdauer und Zuverlassigkeit beson-
ders fir lange Arbeitshiibe und hohe Traglasten.

Sie sind sehr robust, insbesondere unter schwierigen Umgebungsbedingungen: Abriebstaub,
oxidierende Dampfe (PVC) und Wasserdampf. Das integrierte Schmiersystem bietet den Vorteil
eines verringerten Wartungsaufwands (Austausch der Schmierelemente nur einmal jghrlich).
Sepros Vorteil resultiert aus 30 Jahren Erfahrung.

Funktion Y frei

Die Funktion Y frei ist eine Standardoption von Sepro. Sie vereinfacht die Programmierung der
TeilefGhrung beim Auswerfen und erméglicht die Reduzierung der Kosten fir die Greiffunktionen
(Vereinfachung des Designs).

Schnellkupplungen fiir elektrische und pneumatische Anschliisse,
sowie eine mechanische Greiferschnellwechselkupplung

Die Schnellwechselkupplungen erméglichen Zeiteinsparungen und optimieren lhren Pro-
duktionswechsel. Die einfache und schnelle Installation an lhren Greifern erleichtert das
Werkzeugmanagement.

Elastischer Ausgleich (Option)

Diese mechanische Vorrichtung sorgt - bei nur geringfigigen Streuungen (einige mm)
des Hubwegs beim Ausformen bzw. Offnen der Spitzform - fir den Schutz des Greifers
und des Werkzeugs beim Nachjustieren des Teilegreifvorgangs und dampft den Aufprall
des Greifers auf das Teil. Der gesamte Greifertrager ist auf einer Achse montiert, die
parallel zur Einspritzachse angeordnet ist. Ein Zylinder halt diese Baueinheit unter einem
elastisch variierbaren Betriebsdruck, wéhrend ein Sensor mégliche Hubiberschreitungen
erfasst und den Roboter entsprechend anhdlt.

Kompakter Schaltschrank montiert am X-Balken (

Der kompakte Schaltschrank ist standardméaBig am Balkenende der X-Achse montiert
und spart somit Platz. Die Position ist flexibel und kann bei lhren Anlagen entsprechend
Aufbau auf der Bedien- oder Bediengegenseite erfolgen.

Eine Schaltschrankausfihrung mit Bodenmontage ist ebenfalls verfigbar.
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TOUCH 2 STEUERUNG AUSGESTATTET TgE%ES@

Simply Intuitive
Mit dem “Einfachen Pick-and-Place” Modul erstellen Sie Ihr Ablauf Programm in dem

Sie Fragen interaktiv beantworten. Sie kénnen das Ergebnis sofort in 3D auf dem
Video, welches am Roboter-Bildschirm zu sehen ist, Gberprifen.

«What you see is what you get»

Machen Sie Ihre tagliche Arbeit leichter!

O Feineinstellungen innerhalb des Werkzeuges, leicht gemacht durch den Joystick

O Der grofie 10“LCD Bildschirm gibt Ihnen klare und prézise Informationen

O Sie kénnen jederzeit die Dokumentationen online abrufen

© Wenn ein Fehler auftritt, 6ffnet sich automatisch eine Hilfsdatei

O Durch den USB-Stick haben Bediener, Einrichter, Programmierer und Wartungs-
personal Zugang zu den wichtigen Daten

O Eco-Modus: Nachdem der Entnahmezyklus gestartet ist, kénnen Sie mit einem
Knopfdruck den Energieverbrauch reduzieren und die Lebensdauer Ihres Roboters
verlangern

O Digitaler Vakuumschalter (Option): Mit dieser Funktion programmieren und
speichern Sie individuellen Vakuum-/Greifereinstellungen fir jedes
Werkzeug direkt auf dem Terminal

Einfache und schnelle Bedienung

Navigieren Sie iber grafische Symbole direkt zum gewinschten Programm-Thema :
O Produktion O Werkzeugwechsel O Programmierung O Wartung

SEPRO
— \/ON TOUCH 2 ZU VISUAL 2 \IISU8|

Fir lhre komplexen Anwendungen kann STRONG mit der Steuerung Visual 2 aufgeristet
werden. Dieser modulare Aufbau der Sepro Steuerungen ist |hr Vorteil.

O Mit der Visual 2 Steuerung kdnnen auch sehr komplexe Aufgaben (Teile einlegen, Stapeln)
programmiert werden. Sie enthdlt eine integrierte SPS zur Programmierung von Peripherie-
systemen

O Bis zu 3 Parallelprogramme kénnen simultan zum Roboterablaufprogramm programmiert werden

O Bis zu 1000 verschiedene Anwendungs- und bis zu 1000 Unterprogramme

O Sicherer Werkzeugwechsel durch Greifer- und Werkzeugkodierung
(wahlweise per kodiertem Stecker)




STRONG

SchlieBkraft - Angabe (t)

SchliefRkraft - Angabe (US t)

Ausquerhub (mm) (1)

Maximale Verfahrgeschwindigkeit (m/s)

Entformhub (mm) - Queraufbau

Maximale Geschwindigkeit (m/s)

Vertikal Teleskoparm

Vertikalhub (mm)

Maximale Geschwindigkeit (m/s)

Maximale Traglast (Teile + Greifer) (kg)

Pneumatische R1 Rotation (0-90°)

Vakuum- und/oder 1 Druckluftkreis

Kompakter Schaltschrank am Balkenende

TOUCH 2 Steuerung

Strong 40 Strong 50 Strong 60

Zweite pneumatische R2 Rotation (0-90°-180°)

Maximale Traglast (Teile + Greifer) (kg)

Numerische R1 Drehung (0 -180°) + R2 (0-270°) (1)

Maximale Traglast (Teile + Greifer) (kg)

Schaltschrank auf dem Boden

VISUAL 2 Steuerung

LV : Verléangerter Vertikalhub

LD : Verldngerter Entnahmehub

LDV : Verlangerter Vertikalhub und Entnahmehub

LV/LD : Kénnen nicht kombiniert werden

(1) Pflichtoptionen : VISUAL 2 Steuerung und Schaltschrank auf dem Boden

SEPRO ROBOTIQUE - SAS mit einem Kapital von 902.340 - RCS La Roche-Sur-Yon n° 399 308 428

Ml |inear-Roboterhersteller Nr. 1 in Europa — Einer der Marktfiihrer in Nord- und Siidamerika

Wichtiger Lieferant und Partner der Automobilindustrie in Europa und den USA - Marktfiihrer fiir SGM {iber 800 t
Eine komplette 3 - 6 achsige Roboterreihe mit einer einheitlichen und bedienerfreundlichen Steuerung
Weltweit iber 30.000 automatisierte SpritzgieBmaschinen
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